技术参数
	　
	技术和性能参数名称
	技术参数

	* 
	总体要求
	该内窥镜手术控制系统须所有部件都具有有效的“中华人民共和国医疗器械注册证”，且获批的适用范围至少满足包含泌尿外科、普通外科、妇产科及心胸外科在内的4个三级及以上外科专业的手术，并同时适用于成人和儿童。

	一
	主机及基本附件
	 

	1
	医生控制台
	 

	1.1
	操控手柄
	 

	1.1.1
	数量
	2个，左右各一个

	*1.1.2
	指压开关
	操控手柄应配备指压开关，具有手指控制离合器，可实现镜头快速切换荧光模式、调整单个操控手柄的舒适位置等功能

	*1.1.3
	镜头控制
	通过医生操控台的操控手柄配合镜头踏板可实现镜头的控制，包括放大、缩小、位置和角度旋转

	*1.1.4
	手部传递到器械动作幅度缩放比例，要求能实现快速等比例缩放运动比例
	≤1.5:1

	1.1.5
	电缆连接方式
	无外露连接方式

	1.2
	3D立体目镜
	提供

	*1.2.1
	裸眼直视三维高清视野
	可实现裸眼直视三维高清视野

	1.2.2
	光学视野
	左右各一个，实现三维立体影像

	1.2.3
	画中画模式
	画中画模式可以支持≥2路外接信号

	1.2.4
	器械移出术野画面指示功能
	提供

	1.2.5
	工具关联图标提供视觉线索
	提供

	*1.3
	内窥镜整合荧光显影技术
	提供

	1.3.1
	荧光显影快速切换功能
	提供

	1.3.2
	荧光显影对比
	提供

	1.4
	触摸控制面板
	 

	1.4.1
	图像切换功能
	可对图像进行二维、三维图像转换

	1.4.2
	手动分配器械臂指定的操控手柄
	需要具备手动分配器械臂指定的操控手柄

	1.4.3
	设定视频、音频、 系统功能
	提供

	1.4.4
	图像数字化放大比例调节
	≥3种

	1.5
	左右侧控制单元
	 

	1.5.1
	电源开关键
	提供

	1.5.2
	紧急停止键
	提供

	1.5.3
	人体工学控制器
	≥4组8方向

	1.6
	控制踏板
	 

	1.6.1
	操控手柄离合踏板
	1个

	1.6.2
	内窥镜控制踏板
	1个

	1.6.3
	器械臂切换踏板
	1个

	1.6.4
	智能电能量踏板
	4个

	1.7
	视频音频连接
	 

	1.7.1
	视频输入端口
	2组

	1.7.2
	视频输出接口
	2组

	1.7.3
	音频输入/输出
	提供

	1.8
	升级双医生控制台接口
	提供

	2
	患者手术平台
	 

	2.1
	机械臂
	 

	*2.1.1
	医生通过操控台可控制的机械臂数量
	≥4

	*2.1.2
	内窥镜可以安装在任意一个机械臂上的功能
	提供

	2.1.3
	术中可变牵拉臂位置
	提供

	2.1.4
	机械臂LED指示灯
	提供

	2.1.5
	吊杆式支持结构
	提供

	2.1.6
	吊杆LED指示灯
	提供

	2.1.7
	患者安全距离调节功能
	提供

	2.1.8
	器械更换引导
	提供

	2.2
	控制舵
	 

	2.2.1
	控制舵触摸板
	提供

	2.2.2
	控制舵手柄
	提供

	2.2.3
	智能入位指导
	提供

	2.2.4
	手术室高度限制智能预警功能
	提供

	2.2.5
	机械臂铺单完成后定向激光启动
	提供

	2.2.6
	智能一键无菌存放模式
	提供

	2.2.7
	智能一键收纳模式
	提供

	2.3
	其他功能
	 

	2.3.1
	激光引导指示及免碰撞功能
	提供

	2.3.2
	内置扬声器及麦克风
	提供

	2.3.3
	后备电源
	提供≥3分钟的后备电力

	2.3.4
	智能手术平台移动驱动电机
	提供手术平台各方向移动功能

	3
	影像处理平台
	 

	3.1
	主体设备
	 

	3.1.1
	视频处理器
	提供

	3.1.2
	术前部署吊杆、解剖位置和方法、安放铺单及无菌存放或对接患者手术平台提供视觉提示
	提供

	3.1.3
	配置USB接口用于静态图像捕获存储
	提供

	3.1.4
	内窥镜控制器
	提供

	3.1.5
	系统电子设备（核心设备）
	提供

	3.1.6
	提供2个内窥镜托架
	提供

	3.2
	液晶触摸显示器
	 

	3.2.1
	尺寸
	≥24英寸

	3.2.2
	同步图像显示
	提供

	3.2.3
	远程注释功能
	提供

	3.2.4
	内窥镜状态显示
	≥4种

	3.3
	接口
	 

	3.3.1
	能量工具接口
	≥3个（包括超声刀、高频电刀等）

	3.3.2
	视频输入接口
	2组

	3.3.3
	视频输出接口
	3组

	3.3.4
	音频输入/输出接口
	各1个

	3.3.5
	网络接口
	1个

	3.3.6
	On Site联网诊断设备故障功能
	提供

	4
	内窥镜系统
	 

	4.1
	光学装置
	 

	4.1.1
	独立成像系统
	提供

	4.1.2
	内窥镜适合荧光显影功能
	提供荧光显影内窥镜

	4.1.3
	荧光显影模式
	≥2种

	4.1.4
	自动白平衡校准
	提供

	4.1.5
	自动3D校准
	提供

	*4.1.6
	角度自动翻转功能
	提供

	4.1.7
	内窥镜镜头摄像头一体化设计
	提供

	4.1.8
	内窥镜提供左右眼图像切换按钮
	提供

	4.1.9
	内窥镜直径
	≤8mm

	4.2
	光源装置
	 

	4.2.1
	数量
	1个LED

	4.2.2
	自动开启照明模式功能
	提供

	4.3
	按键
	 

	4.3.1
	自动定位按键
	提供

	4.3.2
	静态图像捕捉按键
	提供

	4.3.3
	内窥镜提供近摄工作距离
	提供

	4.3.4
	照明开关
	提供

	5
	安全联锁装置
	 

	5.1
	医生控制台探测传感器
	操作人员头部离开时自动锁定

	5.2
	患者手术平台探测传感器
	首个机械臂和套管对接时，自动锁定患者手术平台

	5.3
	机械臂探测传感器
	提供

	5.4
	报警锁定功能
	提供

	5.5
	紧急制动开关（EPO）
	有

	5.6
	手术器械寿命控制系统
	有

	6
	基本附件
	 

	6.1
	手术训练专用器械
	 

	6.1.1
	数量
	6把

	6.1.2
	种类
	4个种类

	6.1.3
	使用次数
	每把≥30次

	6.2
	内窥镜附件
	 

	6.2.1
	内窥镜消毒托盘
	4个

	6.2.2
	30度三维电子内窥镜
	2支

	二
	手术基本配件及器械
	 

	*1
	NMPA批准的专用器械种类
	≥30种

	2
	一次性配件清单
	 

	2.1
	5-8mm套管密封件
	400个

	2.2
	尖端盖附件（单极弯剪）
	60个

	2.3
	器械臂无菌罩
	400个

	2.4
	中心立柱无菌套
	100个

	3
	通用机器人手术器械配置单
	 

	3.1
	大号持针钳
	5支

	3.2
	开孔无创组织抓持镊
	4支

	3.3
	马里兰双极镊 
	3支

	3.4
	单极手术弯剪
	4支

	3.5
	永久电钩
	3支

	3.6
	强力持针钳
	3支

	3.7
	有孔双极镊
	7支

	3.8
	超声刀手术弯剪
	5包

	4
	连台手术基本辅助器械
	 

	4.1
	8mm器械套管
	4个

	4.2
	8mm钝型闭孔器
	1个

	三
	专用内嵌式高频电外科系统
	

	*1.1 
	主刀医生可以通过医生控制台的触摸控制面板设置和调节高频电刀的能量
	提供

	1.2
	通过医生控制台触摸控制面板或影像处理平台触摸屏应用预设
	提供

	1.3
	能量预设数量
	≥3组 

	1.4
	单极模式
	≥5种

	1.5
	双极模式具有自动停止功能
	提供

	*1.6
	功率限值功能
	提供

	1.7
	可同时连接两把同种能量器械
	提供

	*四
	背挂式模拟器
	1台
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