 人工心肺机系统参数
1、人工心肺机底座：

1.1 一体化不锈钢底座，配备两个大泵和两个小泵。

1.2 具有后备电源UPS，可供机器工作时间≥90分钟，并可显示出剩余工作时间，并能根据工作状态自动调整，精度至秒。

1.3 附有手摇柄。

1.4 最大输出功率：≤1000W。
2、操作系统：

★2.1全中文操作系统。

3、血泵部分：

★3.1具有两个大泵：采用无皮带直轴驱动，有效减小噪音，免保养。
3.2 具有马蹄形泵头：使泵管管道压力相对平缓，减少对红细胞的破坏。

★3.3 具有可旋转泵头：泵头可在180°范围内每15°随意旋转定位，缩短管道长度，减少预充量。

★3.4 具有开盖保护功能：泵头盖开启后即保护性停泵，但同时具有强制性运行功能，方便了灌注师在预充时的排气操作。

3.5 泵头控制模式与运转状况即刻显示在液晶屏上。

3.6 旋转方向：可顺时针、逆时针随时转换。

3.7 操作性能：

a.转速范围： 0-250转/分钟

b.转速精度： 1转

c.最大流量： 11.2LPM（1/2”泵管）

3.8 血流量控制旋转具有粗调和微调双速调节功能。

3.9 泵头机械精度高，泵头转子摆幅精度≤0.015毫米。

3.10 任何两个泵之间都可以设置主泵/从泵的灌注关系，并可调节主泵和从泵的转速比例。

3.11 泵头设有反转报警功能、转子压紧自锁功能、开机自检和错误诊断功能。

3.12 泵的功率≤160W。
★3.13具有两个小泵：采用无皮带直轴驱动，有效减小噪音，免保养。
3.14 具有马蹄形泵头：使泵管管道压力相对平缓，减少对红细胞的破坏。

★3.15 具有可旋转泵头：泵头可在180°范围内每15°随意旋转定位，缩短管道长度，减少预充量。

★3.16 具有开盖保护功能：泵头盖开启后即保护性停泵，但同时具有强制性运行功能，方便了灌注师在预充时的排气操作。

3.17 泵头控制模式与运转状况即刻显示在液晶屏上。

3.18 旋转方向：可顺时针、逆时针随时转换。

3.19 操作性能：

a.转速范围： 0-250转/分钟

b.转速精度： 1转

3.20 血流量控制旋转具有粗调和微调双速调节功能。

3.21 泵头机械精度高，泵头转子摆幅精度≤0.015毫米。

3.22 任何两个泵之间都可以设置主泵/从泵的灌注关系，并可调节主泵和从泵的转速比例。

3.23 泵头设有反转报警功能、转子压紧自锁功能、开机自检和错误诊断功能。

3.24 泵的功率≤160W。
4、控制面板：四组件控制面板用于设置和显示用户参数，选择监测组件控制任意一个泵。
5、电子监测组件：电子监测组件呈模块化插件式，组合方便，扩展性能好，便于组件升级或更新。
6、时间监测：具备3组时间监测组件，并能分别累计不同类型计时的所耗的时间。每一时间通道可单独停止，每一时间通道可提供累计时间，可由小时/分到分/秒转换。
7、温度监测：温度监测器必需具备能测的4种相关的温度，并能设置温度的上限和下限，当温度超过允许范围时立刻报警，以提醒操作者作相应的处理。规格要求：

a.显示范围：0℃到50℃
b.精度：0.0℃到25.0℃± 0.2℃、25.0℃到45.0℃± 0.1℃、
45.0℃到50.0℃± 0.2℃
8、压力监测
8.1 可监测2导压力。
  8.2 每导压力监测均可设置的高，低压限制。

  8.3 当压力超过设置的高，低限制时可报警并自动控制泵速减速或停泵，以保护患者。

  8.4 规格要求：

      a.有模块设计

      b.显示范围（mmHg）： -200 到 +800

      c.显示精度（mmHg）： ±5

      d.控制泵反映时间≤1秒
9、液平面监测组件：可监测膜肺血平面，设置有监控点和停泵点：
a.血平面在监控点、停泵点之间时：泵速降低，但不停泵。

    b.血平面下降到停泵点时：泵速归零，确保手术安全。

c.血平面恢复到安全水平时，可自动恢复泵速。
10、心肌液保护灌注控制组件：具备独立的计时器、压力监测、气泡监测，可选人工模式和自动模式。
11、空氧混合器：含气体连接管道，适用于各类型膜式氧合器。
12、热交换水箱系统
12.1 温度控制：
a.控制范围：2℃-41℃

  b.误差：0.1℃

12.2 降温呈自动式，不需要另外加冰，无须提前制冷，降温速度快。 
★12.3 水箱呈三路循环独立输出：可供氧合器、变温毯和心肌停跳液同时使用。。
★12.4 水箱为小容积水箱，耗电少，容量：≤14L。
★12.5人工心肺机的控制面板可以直接调节水箱温度。

